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- u Pflugkorper wahrend des Pflugens durch den Arbeits- • 

Patentanspruche speicher wieder in die Arbeitsstellung verbracht wer- f 

t. Stein- und Oberlastsicherung fur M<>S*b*J*; de £ .. Zweck ist in dem einfachen Fall einer Ver- 

sondereVolldrehpfluge.be denenembzw.zwe.an Zud^sem^we pflugkorpers in vertikaler Ebene 
einem Grindel sitzende Pflugkorper bei Uberla- 5 ^l^^ 1 ^ J ^E-AS 20 65 672 der Orindelschaft mit <Jer 

stung aus der Arbeitsstellung «™ ck »2j^* ^ Se seinem Ende angebrachten Schwenkachse an aus 

nach Oberwinden eines H?^^ el ? ne m vSantrohr bestehenden dem Rahmen in einem 

Pflugens in die Arbeitsstellung zur uckgef uhrt wird e nenr viere Arbeitsspeicher darstellen- 

bzw werden, wobei der Gnndelschaft ^rn.t dem =™^^ g ersch i e bbargelagert 

ncn Ende des Grindelschaftes (4) gleichmaB g im "^J^SLing m dir vertikalen Ebene ein 
Vollkreis verteilte Hebelarme (6) angeordne und ^tSeidSitiges Ausweichen erm&gfichen. 
zwischen diesen und dem Rahmen (1) doppeltw- '« a g^~ I1 h g at man sich schon vielfach darum be- 
kende Mraulische Zylmderkolbenemh^ m Een ^usgeschwenkten Pflugkorper bei alien Bo- 

angeordnet S indunddaBjee.nG led(hier9a;d.e- 20 J^haffenLiten mit Sicherheit wieder entgegen 
ser Gestange als Sensor ausgebrfdet ist und die denbe^n ^ ArbeUs , 

Ausgangssignale dieser Sensoren ™ ™™ !eZ. Zudiesem Zweck hat man schon gemaB der DE-PS 
rungsteil wie einem Microcomputer (10) ausgewer einerseits am Rahmen und andererseits 

tetwelcher uber die elektromagnet.schen Venule JO 65 672 e men e. Kniehebellenker VO rgesehen. 

(11-18) und denZylinderkolbene l nhe.ten(78)e,- 2a am Gnndel Arbeitsspeicher angreifu Der 
„e einstellbare kurzzeitige Aus- und Zuruck- £ tessen Hebelarm des Kniehebels ist dabei so ausge- 
schwenkung des von dem Hmdern.s betroffenen ^ s d ^^J u r nehmender Auslenkung des Grindels 
Pflugkorpers(3)bewirkt. 1 abnimmt, so daB die Feder nur bei der anfanglichen 

Z Stein- und Uberlastsicherung nach Anspruch 1 SSbeweanw gespannt und erst dann wieder ent- 
dadurch gekennzeichnet, daB der Micropr^r 30 S ^^^ e J nn die Pflugkorper nicht mehr 
(10) eine Kontrollanze.ge (19) und/oder erne Si- JJ™^ E | gengew icht in den Boden eindringen kon- 
gnaleinrichtung(20)betatigt 

3. Stein- und Oberlastsicherung nach Anspruch il, nen. bekannt, bisher keine Feder mit der 

dadurchgekennzeichnetd^^ uSftSSfchen Kennlinie gefunden wordea die 

spannederPflugkorper(3)vorwahlbar«t 35 X" gestellten Bedingungen entspricht. 

4 Stein- und Oberlastsicherung «^ Aiih£b£ Feder^dln Nachteil, daB die Kraft im 

dadurch gekennzeichnet, daB an Jen M.crop««e^ Auch ^ ^ besonders folge 

sor(10)eineZugbedarfsregelungfurdenSchlepper unto verme idbaren Anstrengungen und star- 

angeschlossen ist . _ . , keren Abnutzung derselben. Mit Riicksicht auf die 

5. Stein- «d [torifF^ffZ?, SfJ; 40 SSeHnd Dauerbruchgefahr konnen die Federn 
dadurch gekennzeichnet daB die Sensoren als rsac flb erhaupt vorgesehen, auf versehie- 
Kraftsensoren (9a; zur Abgabe von Sgnaten ' n be- auch kau£ we , 

stimmten Frequenzbereichen ausgebddet s.nd. d ene l » «™ E rf.ndung besteht demnach dar.n, 

6. Stein- und Oberlastsicherung nach Anspruch ,5 Jg£g£%£ e in allseitiges Ausweichen des Pflug- 
dadurch gekennzeichnet, daB das jedem Sensor {9£ 45 '^be^naere e ^ und 0berlaslsl . 
eine Auswerteschaltung mit einem Frequenzfilter korpen > e™og.c ^ ^ ^ 

nachgeschaltetjst A „o«r,.r.h k koroer eef in einfacher Weise einstellbar auf die jeweih- 

7. Stein- und Oberlastsicherung nach Anspruch 6, ^^If^affenheit und -tiefe sowie sicher in der 
dadurch gekennzeichnet, daB erne Vergleichssch J f rb ^£g a g e halten und erst beim Auftreffen auf 
tung fur die Ausgangssignale der Auswert^chal- », ^tsst^ QBer Hubkraft ausgesch kt 
tungen in einem Programm whs emem des Prozes- ^ „ "Loberwinden desselben mit enttprechend ge- 
sor (10) mit Sollwerten und/ oder m.te.nander vor- ^tocSS wieder in die Arbeitslage ver- 

I e stfn n, und Oberlastsicherung nach Anspruch 1, hn ^^^ der Er n nd ung wird durch die kennzeich- 
dadurchgekennzeichnetdaBindenArbeitsraumen 55 Die Pa tentans P ruches 1 gelost. 
( 8a und 86; der Zylinder (8) Drucksensoren ange- ne ^ e r n ^f* d m ^^ enstand Jeist folgende Vorteile 
ordnet sind - au p. 

' - Die jeweils erforderlichen Aus- und RQckstell- 
Beschreibung ^ zur Betatigung der Pflugkorper konnen 

, . o ^ nuo^ioctc;^ durch Drosselventile bzw. Lastverteiler in emfacn- 

Die Ernndung betrifft eine Stein- und Uberiastsiche- ^ Jr Weise eingestellt werden; 

rung fur Pfluge gemaB dem Oberbegriff des Patentan- ^SS^ Wdse kann man nun auch die 

spruchest. u^„„^„ Art wird Zeitspanne der Ausschwenkdauer regelnd vorbe- 

Bei Oberlastsicherungen dieser bekannten Art wird ^ 

beim Verschwenken des Pflugkorpers enie^J 65 s ^ be ^ teht keine Nachsetz . und Dauerbruchge- 
dem Pflugrahmen und dem Grindel bzw. Pflugkorper 

vorgesehene als Arbeitsspeicher wirkende Feder ^aufge- _ ^ VerschleiB ist insgesamt geringer als bei den 
laden. Nach Uberwinden des Hindernisses soU dann der 
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y bekannten Steuerungsmitteln. 

^> In den Unteranspruchen 2— 8 sind weitere vorteilhaf- 

te Ausgestaltungen des Erfindungsgegenstandes aufge- 

fuhrL 

Die Erfindung ist in der Zeichnung an Hand eines 5 
Ausfuhrungsbeispieles weiter erlautert. 

In der Zeichnung ist mit 1 ein Teil eines Pflugrahmens 
eincs mehrscharigen VolIdrehpfJuges, mit 2 ein Crindel- 
schaft und mit 3 an Grindclarmcn 4 angcbrachlc Pflug- 
korper bczcichnct. Der Grindclschaft 2 ist an seinem 10 
freicn Ende 2a an einer an dem Pflugrahmen 1 angeord- 
neten Gelenkpfanne 5 mit einer Kugel 5a allseitig aus- 
schwenkbar gelagert Nahe seinem freien Ende 2a ist 
der Grindelschaft 2 mit vier gleichmaBig im Vollkreis 
verteihen Hebelarmen 6 versehen. An den Hebelarmen 15 
6 sind Kolben 7 von an dem Rahmen I in Gelenken 9 
gelagerten hydraulischen Zylindern 8 angeienkt Die 
Gelenkzapfen 9a der Gelenke 9 sind als Kraftsensoren 
ausgebildet, die ZyHnderkoIbeneinheiten 7/8 doppel- 
twirkend ausgefuhrt Durch Leitungen LI bis L 4 sind 20 
die Sensoren 9a mit einem Prozessor 10 verbunden. 

Die beiden mit Ol gefullten Arbeitsraume 8a und Sb 
der Zylinder 8 sind in der Ausgangsstellung durch Ven- 
ule 11 — 18 abgeschlosscn. 

StoBt der untcn befindliche Pflugkorper 3 gegen cin 25 
Hindernis, so werden die Ausgangssignale der Kraftsen- 
soren 9a nach Richtung und Krafteeinwirkung von dem 
Prozessor 10 ausgewertet Durch die elektromagnetisch 
ausgebildeten Ventile 11 — 18 werden die Hydraulik- 
kreislaufe uberdie Leitungen L5 und L6 von der nicht 30 
dargestellten Schlepperpumpe im Sinne der Aus- 
schwenkung des allseitig schwenkbaren Pflugkorpers in 
der von der Hauptkrafteinwirkungsebene abgekehrten 
Ausschwenkebene geschaltet Nach Oberwinden des 
Hindernisses bewirkt das Gewicht des Pflugkorpers 3 35 
mit zunehmender Unterstiitzung durch die nun in umge- 
kehrter Richtung gesteuerten ZyHnderkoIbeneinheiten 
7/8 das Wiedereinschwenken des Pfluges in die Arbeits- 
lage. 
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